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プレゼンターのノート
プレゼンテーションのノート
現在、地上試作機の制御アルゴリズム検証を完了し、モジュール設計段階に入っています。�1ユニットはおよそ90ミリ角・高さ105ミリ、質量わずか580グラム。�高密度真鍮製のホイールを直径13ミリで搭載し、�角運動量1.4×10⁻⁴ニュートンメートル秒という高出力を実現しています。�このCMGを4基ピラミッド状に配置することで、�各軸に均等なトルクを分配し、三軸姿勢制御を可能にしました。�シミュレーションでは、リアクションホイールの約4.5倍の角速度、�すなわち毎秒3.5度の姿勢変更速度を実現しながら、�指向誤差は0.4度以内に抑えられています。�さらに、ジンバル制御に「二段階トルク制御」を導入することで、�過剰トルクを抑えつつ、省電力で安定した姿勢制御が可能になりました。
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